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Imaginile de mai jos ilustreaza secventa starii de operare a
sistemului de actionare distribuita intre clesti, actuatoare si mese
de indexare electrice.
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Starile pot fi de asemenea identificate in profilul de absorbtie al
puterii motorului.
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Descriere operare

La momentul TO, semnalul pilot comutd din starea PORNIT (ON) in
OPRIT (OFF), inchizand falcile.

Pe durata DTA, motorul incepe sa functioneze, in timpul fazei A
acesta cauzeaza destinderea arcului care a fost initial compresat.
In faza B, arcul a atins lungimea sa destins, iar falcile se misca la
viteza constanta pana cand intra in contact cu piesa de lucru la
momentul T2.

Pe durata fazei 3, félcile sunt in contact cu piesa de lucru si incepe
compresia arcului.

La momentul T3, motorul se opreste din functionare, iar sistemul
de transmisie ireversibil mentine prinderea chiar si cand nu este
alimentat cu energie, pana cand este data urmatoarea comanda de
deschidere a falcilor (stare PORNIT (ON)).
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Versiuni PNP/NPN

Clestii sunt disponibili in versiunea standard cu intrare PNP si in
versiunea N cu intrare NPN.

PNP +24 Vdc +24 Vdc

Comanda forta (versiuni 4 pini)

in gama de modele cu conector M8 cu 4 pini, unele versiuni

sunt disponibile cu un canal de intrare analogic. Prin schimbarea
tensiunii de referinta in gama 2+10V, forta de prindere poate fi
reglata. O valoare a tensiunii mai mica de 2 V va impiedica operarea
dispozitivului, permitand crearea sistemului logic de siguranta al
masinii.

PNP +24 Vdc +24 Vdc
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Comanda forta

lesire de varf

In gama de modele cu conector M8 cu 4 pini, unele versiuni

sunt disponibile cu un canal de iesire analogic care este actionat
automat de dispozitiv cand falcile exercita forta de prindere.

Acesta va functiona ca un senzor de proximitate integrat care poate
opera independent de pozitia finala a falcilor si astfel fara reglare.
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lesire pozitie si Bus Control

Versiunile cu un canal de iesire (digital si/sau analogic) dedicat
masurarii pozitiei falcilor vor fi disponibile in curand, la fel ca
versiunile stabilite pentru comunicare bazata pe Bus Control digital.
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